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Bases de Données Pallele e FIERIRVITEES processeurs systemes mobiles DONNEEs signal (1 Raouia
10:15 Mohamed Nazih Omri événementielle (TP)  industriels (TP) embaraués (TP (TP) 1/15 MabrL(;Iuk GrlbED JETTAT
R13 Imed Bennour Sirine Brini Abir Mhenni Mohamed — T
121 1272 (el E13 113 Nazih omri Loher Ang(la?s)o Ang(la?s)o
Automatisme) [ ROz | ]
1A2.2.1 1A2.2.2
Programmation Automates
Paralléle et programmables
12:00 Pause - évenementielle (TP)  industriels (TP)
Imed Bennour Sirine Brini
121 102 (szlbo
Automatisme)
Théorie de l'information et codage
13:45 - Mohamed Lassaad Ammari -
RO4
Analyse Mec2.2, 1A2.2 Développement des systemes
15:30 Nymérique . . TOEIC . mobiles .
Anis Zeglaoui Mohamed Chouchéne Abir Mhenni
RO1 B21 RO4
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1A3.1
Lundi Mardi Mercredi Jeudi Vendredi Samedi

1A3.1.1

Administration des

Intelligence Artificielle Systémes Répartis

. Distribuée réseaux informatiques ) -
08:30 Walid Chainbi - TP Anis Bsg3Arb|a
B11 Anis Ben Arbia

1A3.1.1

Administration des
réseaux informatiques

Logique F:\(‘)ue et Réseaux de s 0B GO
10:15 éhm'{f o réparties (1/15
are 2 Mohamed Nazih Omri

B12 (Labo]B13 (Labo Bil ™
Anglais) | Anglais _

12:00 Pause --- - —

TP
Anis Ben Arbia

1A3.1.1, 1A3.1.2
Administration réseaux/systemes

--- répartis
Anis Ben Arbia
B22

Orientée Architecture Orientée Servi Droit d'i i t
Services rchitecture Orientée Services roit d'investissemen

13:45 eparti Walid Chainbi --- Soumaya Mourali --- ---
B11 R21

Orientée 1A3.1.1, 1A3.1.2
. Intelligence Artificielle distribuée/ Frameworks de Programmation Administration des réseaux informatiques
15:30 eparti Architecture OrientéeSservice --- Taha Ben Salah Anis Ben Arbia ---

Walid Chainbi B22 RO3
RO4
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Lundi Mardi
1A3.2.1 1A3.2.2
Systemes .
avancés en |Daweael el 1A3.2.2
automatisation| e &
industrielle robotique Commande Floue et
08:30 (TP) Neuronale (TP)
Faten [Badreddine Bouzouital  Faten Sandid
CENTATUMN Sandid [ M (Roboticue) | 112
102 (Labo
1A3.2.1 1A3.2.2
Systemes .
avancés en |Daieiel Jehs 1A3.2.2
automatisation| e &
industrielle robotique Commande Floue et
10:15 (TP) Neuronale (TP)
Faten [Badreddine Bouzouital  Faten Sandid
AENTETLN sancid (M (RoBotigu) 112
113
12:00 Pause - -
Modélisation et e BEad, 522
Modélisation et commandedes robots/

. commande des Robots N ) o
13:45 S . Systémes avanceés en automatisation indus
Badreddine Bouzouita . )

B11 Badreddine Bouzouita
R02
Systémes avancés en 1A3.2.1 1A3.2.2
15:30 automatisation industrielle

BO4 B12 (Labo Anglais)|B13 (Labo Anglais

Badreddine Bouzouita

Mercredi

1A3.2
Jeudi

1A3.2.1, 1A3.2.2
commande floue et neuronale/
Perception pour la robotique
Ali Douik
R13

Perception pour la robotique
Ali Douik
BO4

Commande Floue et Neuronale
Ali Douik
B04

Vendredi Samedi

Techniques et méthodes d'optimisation
stochastiques
Mohamed Lassaad Ammari
B21

Internet des Objets Smart Technology
Aref Meddeb Anis Ben Arbia
A03 B11

Capteurs / Actionneurs en Robotique
Lotfi Hamrouni
R12

Droit d'investissement
Soumaya Mourali
R21
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Mecl.1
Lundi Mardi Mercredi Jeudi Vendredi Samedi
: Mect.11  |[VEGHEA
Zier:é\”iﬁg?o? Systemes _ Mécanique des milieux continus Electrotechnique
08:30 9 d'exploitation (TP Raouf Fathallah Asma Ben Rhouma
Enseignantl - —
|_Amina Chouigui SSINETITIER:TENn R13 B22
RO3
BN 2 wn
Mect.11  |[VEGHEA R—
S Fonction
SRUIIES electronique
10:15 d'exploitation (TP (1/15;4 -
[ Amina Chouigu RN Ihssen Bon Hria
Y 2wn
Fonction electronique
12:00 Pause --- -—- Ihssen Ben Hnia

B14

Technologie Mecl 1.1 Mecl 1.2 Mecl.1.1 Mecl.1.2

1345  Mécanique |
. Sami Bennour Amira Chatti
B02 B12 (Labo Anglais)|B13 (Labo Anglais

. GMP1.1, Mecl.1, Mecl.2
. Fonct e o
Electrotechnique (TP) electrg:ic :Joen TP Economie Générale

Imen Gueddi Souha Cyrine Ben Hamissa

Amphi

Systemes
d'exploitation

15:30 Linux-Unix

Zouhour Ben
Ahmed
RO3

Mecl.1.1 Mecl.1.2

Electrotechnique (TP) electfggicljoen TP

Mathématiques pour
I'ingénieur
Asma Rouatbi
A22

Imen Gueddi
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Mec1.2
Mercredi Jeudi Vendredi Samedi

EEMEST2T  Mec122 Mecl.2.1 Mecl.2.2 Mec1.2.1
Fonction Fonction Systemes
elec(:;r/olr;;que Electrotechnique (TP) electroniaue (TP) W d'exploitation (TP

:
_ lhssen Ben Hnia

Mathématiques pour
I'ingénieur
Asma Rouatbi
RO1

M1
Mecl.2.1 Mecl.2.2 Mecl.2.1

Fonction . .
: Technologie mécanique | ; Fonction Systéemes
electronlque_ Sami Bennour Seslpidiulee (17 electronique (TP d'exploitation (TP
Ihssen Ben Hnia - - - —
R RO3 Amina Chouigui
EO1

B

Systemes d'exploitation
Linux-Unix
Khaoula Braiki
R02

Mécanique des milieux continus
12:00 Pause Raouf Fathallah
B02

. GMP1.1, Mecl.1, Mecl1.2
Electrotechnique L
. Economie Générale
13:45 Asma Ben Rhouma . . -
A1 Souha Cyrine Ben Hamissa

Amphi

Asservissement et
régulation
Enseignantl

15:30
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Mec2.1
Mardi Mercredi Jeudi Vendredi Samedi

XN Mec2.12

Dynamique et

VSIS vibrations des
des Francais des affaires Machines électriques systémes
08:30 systemes Latifa Chehidi Adel Khedher

mécaniques

IEETEACERSTEM | Raoudha Gaha
TR ——

mécaniques| A04 (Labo Frangais) RO1

Dynamique

<l Mec2.1.1 Mec2.1.2 Mec2.2.1 [N

vibrations

Anglais 111 Anglais 111 . écani i .
des g Kaou‘iher ] Analyse Numérique Meécanique (iﬁzrfrl::ilgjz et transfert Machines
. . I ; : electri TP
10:15 SYSCESN | Sahar Jarrar pnl Kamel Berriri B Blectriaues)(IF)

mécaniques B04

B12 (Labo B3 (Labo B14 ETETE I [ Ameni Eltaier |
Anglais) Anglais) [E Miibis

Mec2.1.1  [RRNVCTI A

Elements des systemes

mécaniques Machines
Raoudha Gaha électriques (TP)

BO3 IO A Ameni Eltaiet
mEm vibis
Mec2.1.1 Mec2.1.2

Commande et
régulation

12:00 Pause

Commande et régulation numérique

des systemes mécatroniques Eléments numerique des
. . mécatroniques (TP N
13:45 Enseignantl q (TP) systemes
B22 mécatroniques (TP
Mohamed Ounaies Imen Gueddi
Mec2.1.1 Mec2.1.2
Commande et
i 2 . . . régulation
IA2.T:L’OE,\AI%CZ.1 Tei)?ggqﬁcetisoitnr?éect:r?i?qﬁz - Hlzsiiiele G pUEseics U numgrique des
. o mécatroniques (TP 3
15:30 Mohamed Chouchéne Farhat Zemzemi P Bgrifhouma q (e systemes

mécatroniques (TP

Mohamed Ounaies Imen Gueddi

B21 B0O3
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Lundi

[ Mec2.2.1 [NVEZIA

WEGINES
électriques

08:30

Machines
électriques
10:15

12:00 Pause

Commande et régulation
numeérique des systemes
13:45 mécatroniques
Enseignantl
A21

Mécanique des fluides et
transfert thermique
Moncef Ghiss
BO1

15:30

Mardi
Mec2.2.1 Mec2.2.2
Anglais 111 Anglais 111
Sahar Jarrar Kaouther Hadj
Amor
B12 (Labo B13 (Labo
Anglais) Anglais)

Francais des affaires
Latifa Chehidi
A04 (Labo Frangais)

Techniques et méthodes de
production mécanique
Farhat Zemzemi
RO3

Mec2.2
Mercredi Jeudi Vendredi Samedi

Analyse Numérique
Kamel Berriri ---
B02

Mec2.2.1 Mec2.2.2

Commande et
régulation
numérique des
systemes

Elements des systemes
mécaniques
Raoudha Gaha
B02

Machines électriques Electronique de puissance Eléments
Adel Khedher Asma Ben Rhouma mécatroniques (TP)

B0O3 B11 TP

Mohamed Ounaies Imen Gueddi
122 (UVT

Mec2.2.1 Mec2.2.2

Commande et
régulation
numérique des
systemes
mécatroni TP

Mohamed Ounaies Imen Gueddi
122 (UVT

Eléments
mécatroniques (TP)

Mec2.2.2

Dynamique et
vibrations des
systemes -
mécanigues (TP
i

Dynamique et
vibrations des
systemes
mécaniques

Dynamique et
vibrations des

o TdO(E:LC " systéemes -
ohame ouchéne mécaniques (TP

B21 - .
[ U] Hajer Troudi |
PEY YT
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Lundi
Mec3.1.1] Mec3.1.2
Robotique
1/1
08:30 (1/15)
10:15
12:00 Pause
Mec3.1.1 | Mec3.1.2
Kaouther
13:45 Hadj
Amor
B12 (Labo|B13 (Labo
Anglais) | Anglais
15:30

Mardi

Polymers et composites
Fayrouz Zbidi
BO3

Commande des machines
électriques
Khaled Ben Smida
BO1

Mercredi

Mec3.1
Jeudi Vendredi

Robotique
Abdelfattah Mlika
R12

Méthodes des éléments finis
Tarek Hassine
B21

POVCCRREN  Mec312 |
_ Méthodes des éléments finis (TP
PUCUCINCEI  ArouaFathallah |
Hall Mecanique INETVPT

POVCCRWEN 0 Mec312 |
_ Méthodes des éléments finis (TP
PUCUCINCEI  ArouaFathallah |
Hall Mecanique VP

Planning généré avec FET 5.37.2 le 21/09/2019 18:07

Samedi

Recherche opérationnelle et gestion de
production
Imen Mejbri
B0O4
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Lundi
Commande des

machines électriques

08:30 Khaled Ben Smida

Robotique

Tarek JAbdelfattah
Hassine Mlika
[ 811 | |

12:00 Pause -

10:15

13:45

Kaouther
15:30 Hadj
Amor

B12 (Labo|B13 (Labo
Anglais) | Anglais

Mardi

Robotique
Abdelfattah Mlika
B22

Polymers et composites
Fayrouz Zbidi
B22

Mec3.2

Mercredi Jeudi Vendredi Samedi

Méthodes des éléments finis
--- Tarek Hassine
A22

Recherche opérationnelle et gestion de
production
Imen Mejbri
BO1

Mec3.2.2
Méthodes des éléments finis

Aroua Fathallah
2

Mec3.2.2
Méthodes des éléments finis

H
!
3 = &
o o o

Aroua Fathallah
M26
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